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电子机械开关

下面的定义解释了超作特征参数的含义
。规格书内的所有表格中所列的特征参
数被作为最重要的而选择，是在一般室
温和室内湿度下得到的，将会随着温度
和湿度的变化而变化。图示内显示了如
何在内联柱塞执行元件中测量特征参数
。
内联执行元件的线性结构是从柱塞顶端
到一条参考线，通常是安装孔的中心。
差程（D.T.）柱塞或者执行元件的行程
是从接触点的“快动”到接触点的“快
回”。

自由位置（F.P.）－ 在没有外力作用时开关
柱塞或者执行元件的自由位置（不包括重力
）。
全超行程力－达到执行元件全部超行程所需
要的力。
工作点（O.P.）－ 执行元件或者柱塞的接触
点从正常状态到工作状态的点。注意在可调
节或者柔性执行元件情况下，工作点是从杠
杆末端测量或者是其最大长度。测量工作位
置的所在可以参考安装尺寸示例。

操作力（O.F.）－ 使得开关柱塞或者执行元
件“快回”的力的总和。注意在可调节执行
元件情况下，这个力是从杠杆的最大长度距
离测量的。
过行程（O.T.）－ 柱塞或者执行元件在工作
位置以外的安全行程。

预行程（P.T.）－ 在移动柱塞或者执行元件
从自由位置到工作位置所经历的距离或者角
度。

释放力（R.F.）－ 在开关柱塞或者执行元件
的接触点已经从工作位置到非工作位置时仍
然加在其上的力的总和。

总行程（T.T.）－ 从执行元件的自由位置到
最大过行程位置的总距离。

内联柱塞执行元件
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115 伏特 230 115 230

HP

2 24.0 144.0 12.0 72.0 17.0 170.0 8.5 85.0
11¤2 20.0 120.0 10.0 60.0 13.2 132.0 6.6 66.0
1 16.0 96.0 8.0 48.0 9.6 96.0 4.8 48.0
3¤4 13.8 82.8 6.9 41.4 7.4 74.0 3.7 37.0
1¤2 9.8 58.8 4.9 29.4 5.4 54.0 2.7 27.0
1¤3 7.2 43.2 3.6 21.6 3.8 38.0 1.9 19.0
1¤4 5.8 34.8 2.9 17.4 3.0 30.0 1.5 15.0
1¤6 4.4 26.4 2.2 13.2 2.4 24.0 1.2 12.0
1¤8 3.8 22.8 1.9 11.4 2.2 22.0 1.1 11.0
1¤10 3.0 18.0 1.5 9.0 2.0 20.0 1.0 10.0
1¤20 1.5 9.0 Ð Ð Ð Ð Ð Ð
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单相和直流发动机的全负载和锁定转子电流
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